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6.4.3. Mekanik Yontem

Cizilmis planlarda ve haritalarda, alanlan mekanik olarak
olcmeye yarayan araclara planimetre denir.

Genellikle sinirlarr dUzgun olmayan sekillerin - alanlarinin
bulunmasinda kullanilirlar.

Bu yontemde plan Uzerindeki sekli degisik geometrik
sekillere ayirmaya gerek yoktur.

Sadece planimeire kolunu seklin efrafinda dolastirmak ve
alette okumalar yapmak vyolu ile seklin  alani

hesaplanmaktadir.




Kutupsal ve dogrusal olmak Uzere planimetrelerin baslca ki
cesidi vardirr.

Bunlar arasindaki tek fark eklem noktasinin:
- kutupsal planimetrede bir daire,
- dogrusal planimetrede bir dogru
yonunde hareket etmesidir.

llke yonUnden her iki tip de ayni olmakla beraber sadece sekil
ve kullanislar bakimindan farkliliklar vardir.

Ayrica son villarda  gelistiriimis  dijital __planimetreler

le
bulunmaktadirr.

Uy%ulomodo en cok kutupsal ve diital planimetreler
ullanilmaktadir.



a) Kutupsal mekanik planimetreler

1) Planimetrenin kisimlari:

Metalden yapilan kutupsal planimetreler genel olarak iki kol ve bir
sayicl duzenden meydana gelir. Kollar birbirine bir eklem ile
baglanmistir (Sekil 6.17).

Kutup noklast ve agjirik

Kulup kolu
Destek makaras Hiup OEL*

Sayic dlizen

Rarakat 1cu (Gezic! ug)

Sekil 6.17. Kutupsal planimetre ve kisimlari




Hareket kolu
Kutup kolu

Sayici duzen




Kutup noktasi

Aglrllk ,

1 Kutup kolu
N

Hareket kolu verniyeri

Destek makarasi

3 SAYICI DUZEN »

- Hareket ucu

_—1

2 Hareket kolu

— ' ‘;s\l)r —

‘ ‘ﬁ Eklem mili ve eklem yuvasi
(1 o

e

: 8

Ayar somunu

Sayici tabla

Tambura
Verniyer



Kollardan birisine kufup kolu
diger de hareket kolu denir.

Kutup kolunun bir ucunda pirin¢
malzemeden yapimis  bir
agirlik bulunmaktadir.

Bu agirigin altinda bulunan kisa
bir igne planimetreyi plan
Uzerine sabitlemeye yarar.

Bu noktaya kufup noktas denir.

Kutup kolunun diger ucunda ise
bir eklem mili vardirr.

Bu mil hareket kolu Uzerindeki
eklem vyuvas icine girerek
kutup kolu ile hareket kolunu
birlestirir.

Kityp nokdastve agiri

Kulip Kol
Destei makres p ux

Sayor Glzen




Hareket kolunun bir ucunda sivri

uclu bir igne veya baz
aletlerde  ortasi isaretlenmis |

bUyUtec bulunur.
Bu uca hareket ucu adi verilir.

Hareket ucu alani hesaplanacak
seklin sinirlar Uzerinde
dolastirlir.

Hareket kolunun diger ucunda ise
sayicl duzen ile ayar vidalari
vardirr.

Sayiclr duzen bir tasiyict Uzerinde
bulunur ve hareket koluna
geciriimis durumdadirr.

Destak makaras

Saye: alzen

Kltyp noktas ve gk

it 0l

Mkt Ly (e ) |




Sayict duzeni olusturan parcalar; destek makarasi, verniyer,
tambura, sayici tekerlek ve sayici tablasidir (Sekil 6.18).

Sayici diizen kisimlari
1. Destek makarasi

2. Verniyer

3. Tambura

4. Sayici tekerlek

5. Sayici tablasi

H‘HH‘HH

Sekil 6.18. Sayic1 diizen ve Kisimlar




Sayici fekerlek genellikle celik veya camdan yapilmistir.

Hareket ucu seklin efrafinda dolastirlirken bu tekerlek plan
Uzerinde doner.

Cevresi 100 esit bolume ayriimis olan bir tambura bu sayici
tekerlege eklenmistir.

Sayic1 diizen kisimlari
1. Destek makarasi

2. Verniyer

3. Tambura

4. Sayici tekerlek

5. Sayici tablasi

Sekil 6.18. Sayici diizen ve kisimlari




Tambura boluUmUnun bitisiginde sabit  olarak duran
verniyer bulunur.

Bu verniyer tambura uzerindeki bir bdlum parcasinin onda
birini gosterir.

Diger bir deyisle verniyer, sayicl tekerlegin tam devrinin
binde birini okumaya yardimci olur.

Sayici diizen kisimlari
1. Destek makarasi

2. VVerniyer

3. Tambura

4. Sayici tekerlek

5. Sayici tablasi

Sekil 6.18. Sayici diizen ve kisimlari
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Sayici tekerlegin tam devir sayilarni saymak icin aynca bir sayici tablasi
bulunmaktadir.

Bu sayici tabla bir vida yardimiyla sayici tekerlegin miline baghdir.
Sayicli tekerlek on tam devir yaptigi zaman sayici tabla bir tam devir yapar.
Buna godre sayicl duzende dort basamakl bir sayl okunur.

Bu dort basamakli sayinin binler basamagi sayici tablasindan, yuzler ve onlar

basamaklan tambura Uzerinden ve birler basamagr da verniyerden
okunur.

Sayic1 diizen kisimlari
1. Destek makarasi

2. VVerniyer

3. Tambura

4. Sayici tekerlek

5. Sayici tablasi

Sekil 6.18. Sayic1 diizen ve Kisimlari







3. basamak: Verniyerin sifirl,

tambura Uzerinde  ikinci
adimda bulunan rakamdan
itlbaren sayillan cizgilerden
hangi Ikisi arasinda ise
kUcUQU alinarak belirlenir.

: basamak: Tambura

Uzerindeki gizgilerle cakisan
verniyer cizgisi hangisi ise o,
verniyerin sifirndan itibbaren
sayllarak belirlenir.




Bu kuralin uygulanmasi durumunda ornek olarak Sekil 6.18 ‘de
gOsterilen planimetredeki okumasi 3606 drr.

Sayici diizen kisimlari
1. Destek makarasi

2. Verniyer

3. Tambura

4. Sayici tekerlek

5. Sayici tablasi

Sekil 6.18. Sayic1 diizen ve kisimlari
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2) Planimetrenin kullaniimasi:

Once alanin c¢izili bulundugu plan kadidi dizgin bir cizim masasina gergin
olarak sabitlenir.

Planimetrenin hareket kolu planin dlcegine gdre ayarlanir.

Bunun icin genellikle planimetre kutusunun kapaginda bulunan ve planimetreyi
Ure’reln flirmc tarafindan hazirlanmis bulunan cizelgedeki degerlerden
elgelglelalllig

Hareket kolu uzunlugu ayarlanan planimetfrenin hareket ucu, plan Uzerinde
alani dlcUlecek seklin ortasinda bulunurken kutup kolu hareket koluna dik bir
konumda olacak sekilde eklem mili eklem yuvasina oturtulur.

Planimetrenin bu konumunda kutup kolunun igneli ucunun bulundugu nokta
kutup noktas! (P) olarak adlandirnlir ve kutup noktasi masaya sabitlenir (Sekil
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Bundan sonra hareket ucu seklin etrafinda kabaca
dolastinlarak her iki kolun meydana getirdigi acinin fazla
daralmadan veya genislemeden seklin sinirlan boyunca
rahatca hareket edip edemedigi kontrol edilir.

Kontrolden sonra bir baslangic noktasi secilerek isaretlenir.

Baslangic noktasinin, hareket ucunun sayici tekerlek duzlemine
olanak OlcUsunde dik hareket edecegi bir nokta olarak
secilmesine &zen gdsterilmelidir.

CunkU bu durumda, hareket ucunun, baslangic noktasindan
baslanip seklin sinirlan Uzerinde dondurlUldukten sonra tam
baslangi¢c nokfasina gelmemesi durumunda ortaya ¢ikacak
hata en aza iner.

Hareket ucu baslangic noktasinda iken sayict duzen Uzerinde
okuma yaplilarak kaydedilir.
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Baslangic noktasindan baslayarak planimetrenin hareket ucu
alani Odlculecek seklin sinirlan  Ozerinde saat  yelkovani
yonunde dolastinlarak tekrar baslangic noktasina gelinir.

Sayicl duzen Uzerinde okuma yapilarak kaydedilir.

Saglikl sonuc elde etmek icin hareket ucu seklin etrafinda ki
I<|ez daha dolastinlir ve bu U¢c okumanin aritmetik ortalamasi
alinir.

Planimetre okumalarina, hareket ucu baslangic noktasinda
ikken sayici duzen ayarlanarak baslangic okumast  sifir
(B.0000) olacak bicimde de baslanabilir.

OlcUlecek alanin cevresinin hareket kolunun ulasamayacagi
kadar buyUk olmasi durumunda, sekil parcalara aynlarak
her bir parcanin alani ayr ayr hesaplandiktan sonra toplam

alan bulunur.
/19



3) Planimetre ile alan hesabiu:

Planimetreler; planimetre  kullanilarak  sinir  cizgileri
boyunca gidilen seklin alaninin, bir kenar planimetrenin
hareket kolu uzunluguna diger kenarn ise sayiCi
tekerlegin donus uzunluguna esit olan bir dikdortgenin
alanina esit olmasi ilkesine dayanilarak gelistiriimis
aletlerdir.

Planimetre hareket ucundan (S), eklem noktasina (R)
kadar olan uzunluk L, sayici tekerlegin cevresi u (2 « r)
ve seklin sinirlan boyunca gidildikten sonra bulunan
sayicl tfekerlek donus sayisi da N ile gosterilirse, seklin
o]le]alk

A=N*(*u)

olarak bulunur./ 2L



Esitlikte (L * u) degeri, gercekie planimetre ile hareket
edildiginde sayici tekerlegin bir tam devir dondugu
durumdaki alanina esdegerdir.

Daha once aciklandigl gibi, sayici tekerlegin donus birimi
olarak tam devir sayilarn degil, binde birine kadar olan
verniyer birimi degerleri okunmaktadir.

Diger bir deyimle bu deger;

L*u L*2%xz*r dir.

1000 1000
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Sonucta bu deger sayicl tekerlegin cevresine (2 n r) ve
hareket kolu uzunluguna (L) bagh olan bir verniyer
birmi degerine karsiik gelen metrekare olarak alan
degerini vermektedir.

Buna verniyer birim alan degeri deniimekte ve genellikle g
sembolU ile gosteriimektedir.

Diger bir deyisle;

* kg%
q= erzrmrrlL olarak yazilir.

1000

22



Ayrica sayicl tekerlegin binde biri yani dort basamakil
olarak donus sayisi da n ile gosterilirse, sonu¢ olarak
planimetre ile cevresinde gidilen seklin alant:

A=n®*q

esitligi ile hesaplanir.

Esitlikte;
A :Seklin alani (m?)

n : Sayici duzende okunan sayici tekerlegin donUs
sayIs|

g : Verniyer birim alan degeri (m?)

olup g degeri hareket kolu uzunluguna bagl bir
katsayidir.
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Plonm olcek degerlerine ?ore hareket kolu uzunlugu ve g
katsayilar,  Urefici rma  farafindan  planimetre
kutusunun kapaginda cizelge biciminde verilir.

5, 10, 20, 40, 100 gibi yuvarlok sayi olacak sekilde
ayarlanir.




Plan Olgekleri igin hareket kolu uzunlugunun ayarlanacag
degerleri de iceren plomme’rre kapagindaki bdyle bir
cizelgeye ornek Cizelge 6.3 ‘de verilmistir.

Cizelge 6.3. Plan dlcek degerleri iin hareket kolu uzunlugu ve q katsayilarina ait
ornek ¢izelge

Olcek Hareket kolu uzunlugu (mm) | Birim alant m’ Sabit

1:1000 10
169.60 23610
1:200 0.4

1:500 2
136.15
1:250

1:1400
106.90

No0:4760

1:1000 66.00




Ornek 6.4, Planimetre hareket ucu baslangic noktastnda iken saytct diizende okunan deger 1453 “dii.
Birincl devirden sonra 3292, tkinci devirden sonra 5132 ve figiincil devirden sonra da 6967 degerlen
okunmustur, Uretici firma tarafindan verniyer birim alan degert (g) 40 m” olarak verilmistir, Buna
o0re alant hesaplayimiz

Cozim

Sayict diizende okunan sayicr tekerlegin donis sayist

Birinci devir (n) = 3292- 1453 = 1839

lkinci devir (ny) ~~ =5132- 3292 = 1840

Uclincii devir (o) ~ =6967-5132  =183%

Toplamn (Yn) = 1839+ 1840 + 1835 =DH514

Ortalaman (Yn/3)  =5514/3 = 1838

Seklinalami ()~ =n*g = 1838+ 40= 713420 m’
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Hesaplama bu sekilde yapilabildigi gibi ¢ok sayida alanmn olgiilmesinde
kolaylik saglayan hazir ¢izelgeler de bu amagla kullanmilabilir.

Parsel | Planimetre | Okuma | Farklar q
No Okumalart | Farklart | Ortalamasi | katsayisi

1 1453

1839
3292

1840
5132

1835

6967

Toplam

Sonuc: 7 ha + 3420 m” + 00 dm” = 73420 m*




Ornek 6.5, Sekilde verilen biiyik arazi parcast daha kiicik parcalara boliinerek
alanlart Olctlmistir. Hareket ucu baslangic noktasinda iken sayict diizen
ayarlanarak baslangic okumast sifir (B.0000) olacak bicimde ol¢iimlere baglanmug
Ve asagida verilen degerler okunmustur. Buna gore toplam alani ¢izelge tizerinde

hesaplayiniz.

| no.lu alan 11 no.lu alan 111 no.lu alan

[ B.0000 B.0000 B.0000
) 1.okuma: 1734  1.okuma: 3052 1. okuma: 3023
2. 0kuma: 3505  2.okuma: 6182 2. okuma: 6075
3.0kuma: 5216 3.okuma: 9292 3. okuma: 9075

Olcek: 1/100




Parsel
No

Planimetre
Okumalanr

Okuma
Farklan

Farklar
Ortalamasi

q

katsayisi

B. 0000

1. 1734

. 3505

. 5216

1734

1771

1711

. 0000

. 3052

. 6182

. 9292

3052

3130

3110

. 0000

. 3023

2. 6075

3. 9075

3023

3052

3000

Toplam

Sonuc: 17390 m* + 30970 m* + 30250 m* = 78610 m*




4) Planimetrenin denetimi:

Yukanda so6z edildigi Uzere, Urefici firma tarafindan
hazilanmis olan ve planimetre kapaginda bulunan
cizelgedeki degerler vyardimiyla  planimetrelerin
denetimi yapilabilir.

Denetim islemi, planimetrenin alani bilinen bir kontrol
dairesinin etrafinda dondurulmesinden elde edilen
degerin hesap yolu ile bulunan gercek degerle
karsilastinimasi yoluyla yapilabilir.

Bu amacla planimetrelerin denetiminde kullaniimak Uzere
Urefici  firma tarafindan verilen denetim cubugu
kullanilir (Sekil 6.20).

Denetim cubugunun bulunmamasi halinde, kenar
uzunlugu belli bir kare veya yaricapi belli daire seklinde
bir alan cizilerek, denetim icin alani bilinen bu sekilden
yararlanilir. % .



Denetim cubugu, bir ucunda sivri bir igne diger ucunda
planimetrenin hareket ucunun girecegi bir delik ya da oyuk
bulunan, uzerinde taradigi alanin degeri yazili cgelik bir
cubuktur.

Denetim cubugu kullanilarak olculen alan ile gercek deger
karsilastirilir. Planimetre ile elde edilen alan degeri gercek
degerden daha kucuk bulunmus ise hareket kolunun
uzunlugu yapilacak bir hesaplamaya gore kisaltilir. Tersi
durumda ise hareket kolu uzatilir.

a) Degisik tipte denetim ¢ubuklari b) Planimetrenin denetimi

Sekil 6.20. Denetim ¢ubuklar: ve planimetrenin denetimi



Planimetre kapagindaki cizelgeden alinan ayarlanmis
hareket kolu uzunlugu L, ve alana karsilik gelen okuma
degeri n, olsun.

Yapilan olgum sonucunda bulunan okuma degeri n;
yerine n, olarak sapfanmigsa bu durumda hareket kolu
uzunlugu L, ‘Iin farkli bir deger olmasi gerekir.

Eger n, okumasina karsilik gelen hareketli kol uzunluguna
L, dersek, ayni alan olculdigune gore;

S2



yazilabilir. Buradan,

~n

_1
n,

veya esitligin her iki tarafinda da paydalar1 paylardan ¢ikararak

(L-L,) _(n,—n)

L, n,

bulunur. Bu esitlikte L, — L, = AL koyularak

_L*(n,-n)
n
Iliskisi elde edilir. Burada AL, hareket kolunun uzatilmasi veya kisaltilmasi

gereken uzunluk degeri olup birimi, hareket kolu tizerindeki béliimlendirmenin
birimidir.

AL




Ornek 6.6, Kutupsal planimetre ile birlikte verilmis olan denetim cubugunun cizdii daire alant 1002
em” olarak belitilmis olsun. Oleegi 1/1000 olan bir harita fizerinde calistimast durumunda verniver
birim alan degeri q = 10 m ve hareket kolu uzunlugu da 169.60 olarak verilmis olsun, Buna gore
planimetrenin hareket kolu, ayar vidalart ve hareket kolu verniyert yardimiyla 169.60 sayist fizering
oetirilir ve denetim cubugu 1le datrenin gevrest iizerinde gidilir. Sayict diizende 1002 rakamt okunacak
olursa hareket kolu dogru ayarlanmug (planimetre dogru caligtyor) demektir, Clinki;

Plan Arazl
Lem 1000 cm
lcm 10m

Tom’ 10*10= 100 m°
1002¢m* 10020

olur, Su halde n=1002 okunmali ki A = n * = 1002 * 10=10020 m” bulunsun.
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Eger 1002 yerine ornegin 978 gibi bir deger okunmus 1se, bilinen degerler
yukaridaki iligkide yerine konarak;

Lz * (nz B nl)
N

AL = = 169.60 * (978 — 1002) / 1002 = — 4.06

bulunur. Burada bulunan saymin isareti (—) oldugu i¢in hareket kolu 4.06 birim
kisaltilir ve hareket kolunun ayarlanmasi gereken deger

L,=L,— AL =169.60 - 4.06 = 165.54
olarak bulunur.
Bulunan bu degere gore hareket kolu diizeltildikten sonra alani belli olan daire

tekrar Olglilerek diizeltme 1sleminin dogruluk derecesi denetlenir. Gerekirse ikinci
kez diizeltme yapulir.




5) Planimetrede hareket kolu boyunun ayarlanmasi:

Ayar dUzeni baglama vidasi ile sayici dUzen tasiyicisi baglama vidasi
gevsetilir,

Hareket kolu kaydinlarak hareket kolu verniyerinin sifin istenilen
noktaya getirilir.

Ornegin hareket kolu boyunun 169.60 mm ‘ye ayarlanmis durumu
Sekil 6.21 ‘de gorUlmektedir.

Hareket kolu

Verniyer

Sekil 6.21. Hareket kolu boyunun ayarlanmasi




6) Farkh olgekler i¢cin planimetre g katsayisinin hesaplanmasi:

Herhangi bir dlcekli plana gore ayarlanmis bir planimetre ile yeni
bir ayarlomaya gerek olmadan farkl &lcekteki planlar
Uzerinde alan olcmeleri yapilabilir.

Ancak her Olcek icin g katsayisinin yeniden hesaplanmasi gerekir.

Herhangi bir dlcekli harita uzerinde bir kenarn 10 cm olan bir kare
cevrildiginde q, katsayisina gore sayicl tekerlegin n donus
sayisi bulunmus olsun.

Baska bir dlcekli diger bir harita Uzerinde yine bir kenan 10 cm
olan bir kare cevrilecek olursa bulunacak olan n devir sayisi
yine ayni olacaktir.

Fakat alanlar, érnegin 1/1000 &lceginde 10000 m? iken 1/2000
dlceginde 40000 m? dir.



Buna gore q katsayisinin da farkli olmasi gerekecektir. Bu durumda,
A, =0,*n
A=0g7*n

yazilabilir. Bu 1ki esitlik taraf tarafa boliinecek olursa, n sayilari ayni olacagi i¢in
birbirini gotiirerek,

A _%

A g

bulunur. Buradan A, A, ve Q; bilindigine goére q»

T
op A O

biciminde hesaplanir.




Ornek 6.7. 1/1000 dSlgegine godre ayarlanmis bir planimetrenin katsayis1 q;=10 dur.
Bu planimetre, ayar1 degistirilmeden 1/2000 o6lgekli bir planda alan 6l¢gmek igin
kullanilmak istenirse q katsayis1 ne olmalidir?
Cozum

Plan Arazi

1cm 1000 cm

1cm 10 m

10 cm 100 m

10 x 10 cm 100 < 100 m

100 cm? 10000 m?

bulunur. 1/2000 J8lceginde ise aynmi karenin alani benzer bicimde 40000 m?
bulunacagindan yukaridaki iliskiye gore

q, = % < g, = (40000 / 10000) = 10 = 40

olarak bulunur. Yeni O6l¢cege gore q katsayisinin hesaplanmasi i¢in diger bir yol da
yukaridaki iligkide alanlarin yerine Ol¢eklerin paydalarimin karelerini koymaktir.
Ornegin Olgegin paydasinit M ile gosterecek olursak,

M

q, = M12

> O
olur. Yukaridaki soruyu bu iliskiye gore ¢cozecek olursak

M 2
q, = |v|22 > ¢, = (2000%/ 1000%) x 10 = 40
1

bulunur.




Ornek 6.8. 1/1000 dlcegine gore ayarlanmus bir planimetrenin katsayist q;=10 dur.
Bu planimetre, ayar1 degistirmeden 1/1 o6lcekli bir planda (6rnegin dogrudan
dogruya mm®, cm®, dm® veya m* olarak) alan Slemek icin kullanilmak istenirse g
katsayis1 ne olmalidir?
Cozim
Yukaridaki ornekte hesaplandigi gibi bir kenar1 10 cm olan bir karenin alani 1/1000
6lceginde 10000 m? dir. Benzer bicimde ayni karenin alam 1/1 6lgeginde

Plan Arazi

1cm 1cm

1cm 0.01m

10 cm 0.1m

10*10cm  01*01m

100 cm* 0.01 m’
olarak bulunur. Yukaridaki iliskiye gore

g, = %* g, = (0.01/10000) * 10 = 0.00001 m* = 10 mm”

bulunur. Goriildiigii gibi bu planimetre igin q = 10 alinarak A = q * n iliskisiyle
hesaplanan alanin plan tizerindeki birimi mm?, arazideki birimi ise m*olur.




b) Dijital planimeitreler

Son villarda gelistirimis olan dijital planimetrelerde okuma
dogrudan yapilabilmektedir.

Sekil 6.22 ‘de dijital planimetrenin &n ve arka gdrunusleri

Adaptor ' ‘; ' Sayici tekerlek
girisi Izleme kolu e I¢ baglanti

Fonksiyon Ekran’ [zleme mercegi
tuslari

a) On goriiniis b) Arka goriiniis
Sekil 6.22. Dijital planimetre




Dijital planimeftrelerde, okuma yapmadan dnce ftuslar
yardimi ile uygun birim sistemi secilerek, alanlar istenilen
birimde belirlenebilir (Sekil 6.23).

SCALE R-—S

AVER

_

Sekil 6.23. Dijital planimetre ekrani




Bir dijital planimetre ile olgekli gizimler uUzerindeki bir
seklin gergcek alaninin bulunmasi icin izlenilecek sira:

a) ON (agma) tusuna basilarak planimetre acilrr.

b) UNIT-1 (birim-1) tusu ile metrik (cm2, m2, km2) veya
Ingiliz (in2, ft2, acre) birim sistemlerinden biri segilir.

c) UNIT-2 (birim-2) tusu ile istenilen alan birimi (ornegin,
metrik sistemde cm2, m2, km2 birimlerinden biri)
secilir.
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d) Numara tuslan yardimiyla, plan ya da haritanin
olceginin payda degeri girilip SCALE (olgcek) tusuna
basiirr, Daha sonra bu degerin dogrulugunu
denetlemek icin R-S tusuna basilir. Ornegin, olcek 1/10
ise tuslar yardimiyla 10 girilir ve SCALE tusuna basilrr.
Sonra R-S tusuna basildiginda 100 okunur.

e) Plan ya da harita kaymayacak bicimde sabitlendikien
sonra olgulecek alanin sinirlan Uzerinde bir baslangi¢
noktasi belirlenir.
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f) Planimetrenin izleyici kolunun ucundaki izleme
merceginin kirmizi renkle isaretlenmis orta noktasi
baslangi¢c noktasinin Uzerine getirilir.

45



g) Start (baslama) tusuna basilarak olgume baslanir ve
planimetre izleme merceginin kirmizi renkle isaretli noktasi
olculen alanin sinir ¢izgisi Uzerinde olacak sekilde
planimetre kolu saat ibresi yonunde hareket ettirilerek
baslangi¢c noktasina gelinir (Sekil 6.24).

h) HOLD (tutma) tusuna basilarak gercek alan degeri belirlenir.

Sekil 6.24. Dijital planimetrenin ile alan dl¢cimu



Dijital planimetrelerde C/AC fusu simge ve sayilarn
silinmesi icin kullanilir.

Dijital planimetreler ile dogru sonuc¢ alinmasi icin, olcUmun
yavas ve dikkatli yapilmasi ve ayni alanin en az 0¢
olcumunun yapillip ortalamasinin alinmasi gerekir.

lekrarlamall olcum durumunda her tfurdan sonra MEMO
(hafiza) tusuna ve bir sonraki tura baslamak icin tekrar
START fusuna basilir.

Tekrarlanan dlcum islemlerinin bitiminde AVER (orfalama)
fusuna basilarak OlcUlen degerlerin ortalamasi elde
edilir.



BUyUk bir alanin daha kucUk alanlara bdlinmesi,
OlcUlecek alanlarnn birden fazla, farkl yerlerde ve farkl
bUyUklUklerde olmalan gibi durumlarda ise eklemeli
(vigisimli) Slcum yapilabilir.

ki veya daha fazla alanin eklemeli dlctimesinde, birinci
alanin olculmesinin ardindan HOLD tusuna basilir ve
planimetre ikinci alana tasinir.

lkinci alanda délcme islemine baslamadan dnce tekrar
HOLD tusuna basilir ve boylece ikinci alanin dlcim
degeri birinciye eklenmis olur.
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Dijital planimetreler tekrarlomall eklemeli dlcume de olanak
verirler.

Ornegin iki farkl alanin tekrarlamall eklemeli dlcOminde START
tusu ile 1. alanin birinci dlcumune baslanir ve sonunda HOLD
tusuna basilarak bu parcanin alani elde edilir.

Planimetre 2. alana tasinir ve HOLD tusuna basilarak olcume
baslanir.

2. alanin dlcme islemi bitiminde MEMO tusuna basilir. Daha sonra
planimetre tekrar 1. alana ftasinir ve START fusuna basilarak
birinci dlcmedeki islemler tekrarlanir.

2. alanin ikinci dlcme islemi de bitimince MEMO tusuna, ardindan
AVER tusuna basilir.

BoOvylece Iki parcadan olusan bir alan eklemeli dlcUm yontemiyle
iki tekrarl olarak dlculmuUs olur.
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